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 Аннотация: Ушбу мақолада майда партияли юкларни ташишни 

маршрутлаштириш, бугунги кунда истимол маҳсулотларига бўлган 

талабнинг ошиб бориши қисқа боғловчи йўл тармоғидан фойдаланган  ҳолда 

ички тармоғ юкларни бир пунктдан бир неча пунктларга кетма-кет 

рационал тарқатиш ёки йиғиш маршрутларини тузиш, ҳамда оптимал 

вариантга яқин ечимларни топишга имкон беради. 

  Калит сўзлар: маршрутлаштириш, истимол, пункт, рационал, юк, 

жўнатиш пункти, олувчи пунктлар, юк кўтарувчанлик, маршрутлар тўплами, 

майда партияли юк. 

Abstract:  In this article, the routing of small-scale cargo transportation, the 

modern growing demand for consumer goods, the internal network using a short 

connecting network of roads allows you to create rational routes for the distribution 

or collection of goods from one point to several points, as well as to find solutions 

close to the optimal option. 

Keywords: routing, expense, point, rational, cargo, point of departure, 
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Майда партияли ташишни маршрутлаштириш  - бу юкларни бир 

пунктдан бир неча пунктларга кетма-кет рационал тарқатиш ёки йиғиш 

маршрутларини тузиш демакдир.  Математик моҳиятига кўра бу масала бир 

неча пунктларни ўзаро боғлайдиган схемани аниқлашдан иборат бўлиб, 

бунда бошланғич ва охирги пунктлар ягона бўлиши ҳамда қолган 
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пунктлардан фақат бир марта ўтилиши лозим. Энг оддий кўринишда бу 

масала математиканинг классик “коммивояжер масала”сига келтирилади. 

Юк жўнатиш пункти B  дан олувчи пунктларга  nj ,....,2,1  юк 

ташилиши лозим. Ҳар бир олувчига ташиладиган юк миқдори jQ  берилган. 

Юк ташишни бажаришда l  сондаги автомобиллар  0,...,,..,2,1 lkl   иштирок 

этиши мумкин. Ҳар бир k   автомобил учун юк кўтарувчанлик kq  маълум 

 lk ,.....,2,1 . Автомобилларнинг тартиб рақамлари  ll ,.....,2,1  шундай 

белгиланки,  бунда қуйидаги шарт 

lqqq  .....21                 (1) 

Ҳар бир k  автомобил учун тузилган kR  маршрут бу маълум 

 BjjjB k

s

kk ,,..,,, 21  пунктлар кетма-кетлигидир, бунда  BjjjBRjB k

s

kk

k ,,..,,,, 21 . 

Ҳар бир k  автомобил учун шундай kR  маршрут аниқлаш керакки, бунда 

пунктлар оладиган юк миқдорларининг йиғиндиси  автомобил  юк 

кўтарувчанлигидан ошмаслиги керак, яъни  

    ,k

Rj

j qQ
k




   lk ,....2,1        (2) 

Бунда барча маршрутлар тўплами  kR  учун қуйидаги шартлар 

бажарилиши лозим: 

- олувчи пункт иккита маршрутга масалан, ( kR   ва rR ) маршрутларига 

кирмаслиги, бошқача айтганда, kR   ва rR  маршрутларга тегишли бўлган 

олувчи пунктлар кесишмаси бўм-бўш бўлиши керак, яъни  

 lkrRRkr rk ,..,2,1,,               (3) 

- ҳамма олувчиларга юк  олиб берилиши лозим, яъни 

 lRk
lk

,.....,2,1
}1{




                   (4) 

- тузилган маршрутлар системаси энг кам юриладиган йўл узунлигини 

таъминлаши керак. 

 
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Rji

ji 
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  (5) 

бу ерда   
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      BjjjjRR k

s

k

k ,,.....,,, 211

1   - автомобил маршрутидаги жуфт пунктлар 

тўплами;  

}.,,.........,.......,,{ 111

2

1

1

1

lk RRRRR   ҳамма маршрутлардаги жуфт пунктлар 

тўпламидир; 

jid - пунктлараро энг қисқа масофалар матрицасининг элементлари.  

Масаланинг қўйилиши ва модели йиғиш маршрути учун ҳам 

юқоридагидан айтарли фарқ қилмайди. 

Шуни айтиш керакки, ҳозирги пайтга қадар майда партияли юк 

ташишни маршрутлаштиришнинг универсал усуллари ишлаб чиқилмаган. 

Пунктлар сони айтарли кўп бўлмаган ҳолларда  5n  масалани ҳамма 

вариантларини солиштириб чиқиш воситасида ечиш мумкин. Аммо кўп 

сонли пунктлар учун бундай тарзда масалани ечиш мумкин бўлмай қолади, 

чунки бунда солиштирилиб чиқилиши лозим бўлган вариантлар сони n га 

тенг бўлади. 

Аммо вариантларни текширмасдан қисқароқ йўллар билан оптимал 

маршрутлар системасини топишнинг бир қанча усуллари мавжуд. Бу усуллар 

оптимал вариантга яқин ечимларни топишга имкон беради. 
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